
Новое в версии 1.16.0 навигационного ПО систем NavCom Tour

1. Добавлено

1.  Функция  просмотра  Опций  лицензии  на  ПО  ЭКНИС  —  для  удобства  пользователя 

введена  функция  просмотра  содержания  лицензии  программного  обеспечения  ЭКНИС.  В 

списке отображаются коммерческие, временные опции и их статус — активна/неактивна.

2. Обновление ПО из репозитория — сокращено время доставки обновлений ПО и облегчена  

процедура обновления.

3.  Уведомление  о  выборе  нестандартизированного  интерфейса  —  при  настройке 

подключения датчиков через интерфейсы, не описанные в стандартах — будет выводится  

уведомление. Уведомление не влияет отрицательно на качество подключения.

4.  Динамическая  маневровая  полоса  —  автоматический  расчёт  текущего  значения 

маневровой  полосы и её визуализации в  масштабе карты в  реальном времени,  с  учётом  

действующих размерений судна или состава.

5.  Настройка  горячих  сочетаний  клавиш  — пользователь  может  самостоятельно 

перенастроить  горячие  сочетания  клавиш  функций  «под  себя»  и  сою  клавиатуру  и  

манипулятор.

6.  Поддержка протокола Asterix  —  для получения формуляров целей  и радиолокационного  

изображения  от  радар-процессоров  и  навигационных  РЛС,  поддерживающих  этот  

протокол.

7. Системный журнал — расширенный системный журнал.

8. Режим Радар — специальная функция управления радаром МИРАН09.

9. Датчик относительной скорости – лаг, комбинированный датчик, смарт-датчик

10. Датчик ветра

11. Функция Человек за бортом

12. Функция управления настройками — позволяет переносить устройство с одного судна 

на  другое,  сохраняя  его  настройки  (размерения,  регистрационные  данные,  настройки  

датчиков,  мониторинга,  обработки  целей,  вариантов  картографической  нагрузки).  При  

последующем переносе  устройства — достаточно будет применить  ранее  сохранённый 

набор и устройство готово к работе на прежнем месте!

2. Изменено

1. Cтруктура настроек — выполнена более логичная компановка некоторых настроек.

2.  Интерфейс  системных  настроек —  для  визуального  удобства  изменён  графический  

интерфейс системных настроек.

3.  Компоновка  картографических  объектов   —  выполнена  более  логичная  компановка  

некоторых настроек.

4. Дизайн внемасштабных индикаторов — для улучшения информативности и уменьшения  

перегруженности внемасштабных индикаторов.

5. Настройка векторов — разделена настройка векторов собственного судна, АИС-целей и 

САРП-целей.

6. Настройка АИС — сгруппированы в разделе «Цели»

7. Настройка САРП — сгруппированы в разделе «Цели»

9.  Интерфейс  размерений  судна  —  Визуальная  перекомпоновка  элементов  для  удобства 

отображения на экраназ различных размеров.



10.  Ассоциация целей АИС и САРП —  в настройках датчика САРП добавлен чек-бокс,  

указывающий на наличие ассоциации целей на стороне САРП. Если чек-бокс отключен, то  

навигационное ПО будет выполнять ассоциацию целей самостоятельно. 

3. Исправлено

1. Логика Ground Check — не отображалось текущее значение CATZOC под позицией судна.


