
Новое в версии 1.16.0 навигационного ПО систем ЭКС/СОЭНКИ NavCom Voyager

1. Добавлено

1.  Функция  просмотра  Опций  лицензии  на  ПО  ЭКНИС  —  для  удобства  пользователя 

введена  функция  просмотра  содержания  лицензии  программного  обеспечения  ЭКНИС.  В 

списке отображаются коммерческие, временные опции и их статус — активна/неактивна.

2. Кнопка единственного действия для быстрого перехода к режиму счисления — добавлена 

кнопка  единственного  действия  для  перехода  к  управлению  счислением  и  параметрами  

дрейфа  при  ручном счислении.  Упрощён  переход  для  включения  или  отключения  режима 

счисления.

3. Обновление ПО из репозитория — сокращено время доставки обновлений ПО и облегчена  

процедура обновления.

4.  Уведомление  о  выборе  нестандартизированного  интерфейса  —  при  настройке 

подключения датчиков через интерфейсы, не описанные в стандартах — будет выводится  

уведомление. Уведомление не влияет отрицательно на качество подключения.

5. Функция пересчёта XTD — после прокладки маршрута, внесения изменений в размерения  

судна  (формирование  барже-буксирного  состава),  изменение  скоростей  на  отдельных 

участках  маршрута  добавлена  возможность  перерасчёта  минимально  допустимого  

бокового отклонения от оси маршрута.

6.  Динамическая  маневровая  полоса  —  автоматический  расчёт  текущего  значения 

маневровой  полосы и её визуализации в  масштабе карты в  реальном времени,  с  учётом  

действующих размерений судна или состава.

7. Расчёт расписания — расчёт расписания движения по маршруту вынесен в отдельную 

таблицу, что позволяет визуально разгрузить таблицу плавания.

8.  Настройка  горячих  сочетаний  клавиш  — пользователь  может  самостоятельно 

перенастроить  горячие  сочетания  клавиш  функций  «под  себя»  и  сою  клавиатуру  и  

манипулятор.

9.  Поддержка протокола Asterix  —  для получения формуляров целей  и радиолокационного  

изображения  от  радар-процессоров  и  навигационных  РЛС,  поддерживающих  этот  

протокол.

10. Системный журнал — расширенный системный журнал.

11. Расчёт рубежа встречи —  расчитывается рубеж встречи с учётом судового хода для  

ситуаций: встречное судно,  догоняемое судно,  догоняющее судно.  Расчёт выполняется с  

учётом  кривизны  судового  хода.  Поддерживает  расчёт  для  АИС-целей.  Не  является  

функцией САРП.

12. (только для ЭКС) Режим Радар — специальная функция управления радаром МИРАН09.  

Не поставляется на суда поднадзорные РКО.

2. Изменено

1. Cтруктура настроек — выполнена более логичная компановка некоторых настроек.

2.  Интерфейс  системных  настроек —  для  визуального  удобства  изменён  графический  

интерфейс системных настроек.

3.  Компоновка  картографических  объектов   —  выполнена  более  логичная  компановка  

некоторых настроек.

4. Дизайн внемасштабных индикаторов — для улучшения информативности и уменьшения  

перегруженности внемасштабных индикаторов.



5. Настройка векторов — разделена настройка векторов собственного судна, АИС-целей и 

САРП-целей.

6. Настройка АИС — сгруппированы в разделе «Цели»

7. Настройка САРП — сгруппированы в разделе «Цели»

8. Счисление — все функции управления счисления вынесены из раздела «Инструменты» в  

отдельное окно. Логика работы функций счисления не изменилась.

9.  Интерфейс  размерений  судна  —  Визуальная  перекомпоновка  элементов  для  удобства 

отображения на экраназ различных размеров.

10. Ручная корректура и Объекты пользователя теперь раздельные опции — функционально 

выполнено  разделение.  После  установки  обновления  необходимо  запросить  перевыпуск  

лицензии у поставщика ПО.

11.  Ассоциация целей АИС и САРП —  в  настройках  датчика САРП добавлен  чек-бокс,  

указывающий на наличие ассоциации целей на стороне САРП. Если чек-бокс отключен, то  

навигационное ПО будет выполнять ассоциацию целей самостоятельно. 

3. Исправлено

1. Логика Ground Check — не отображалось текущее значение CATZOC под позицией судна.


